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V1 connections are the same
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3dr Telemetry Module

Wire Colours used for clarity
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follow connections dont rely on
the colours they can vary !l!

6nd +5v Rx3 Tx3 Rx2 Tx2 Rx1 Tx1
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2.
3. Motore 3
5. Motore 5
6. Motore 6
7. Motore 7
8. Motore 8
— Questo -
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Al canale 1 della radio (solo segnale)
Al canale 2 della radio (solo segnale)
Al canale 4 della radio (solo segnale)
Al canale 5 della radio (solo segnale)
Al canale 6 della radio (solo segnale)
Al canale 7 della radio (solo segnale)
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Serial Port 0

Motore 2 (unico collegato con filo centrale di alimentazione 5V)

li ho collegati direttamente al canale 3 della radio (throttle)



Anologue Ports ~ Status LED's Serial Ports
A7 A6 A5 A4 A3 A2 Al AO 6nd +5v Rx3 Tx3 Rx2 Tx2 Rx1 Tx1
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Extended Power by
Remove jumper if
MISO 1 . 2VTG using extended power
Sonar Echo
SCK 3| @ @ (4 MOSI
— Motors including pins 11 & 12 Sonar Trigger Pitch Roll Trigger
RST 5| @ @ |6 GND




